
https://crossmark.crossref.org/dialog/?doi=10.7467/KSAE.2026.34.2.215&domain=http://journal.ksae.org/main.php&uri_scheme=http:&cm_version=v1.5













	과수원 환경 4WIS-4WID 자율주행 플랫폼을 위한 계층적 모션 제어기 설계
	Abstract
	1. 서론
	2. 시스템 모델링
	3. 제어기 설계
	4. 시뮬레이션 결과
	5. 결론
	References


