
https://crossmark.crossref.org/dialog/?doi=10.7467/KSAE.2024.32.10.831&domain=http://journal.ksae.org/&uri_scheme=http:&cm_version=v1.5























	카메라 각도 제어 및 조향 토크 피드백을 이용한 자율주행 모빌리티의 운영자 중심 관제 시스템 개발
	Abstract
	1. 서론
	2. 운영자 중심 관제 시스템 개발
	3. 카메라 각도 제어 및 조향 토크 피드백
	4. 성능평가
	5. 결론
	References


