
https://crossmark.crossref.org/dialog/?doi=10.7467/KSAE.2022.30.10.809&domain=http://journal.ksae.org/&uri_scheme=http:&cm_version=v1.5

















	자율주행을 위한 카메라 · 라이다 융합 기반 복셀-픽셀 매칭을 통한 포인트 클라우드 의미론적 분할 네트워크
	Abstract
	1. 서론
	2. 관련 연구
	3. 네트워크 구조
	4. 실험 설계 및 결과
	5. 결론
	References


