
https://crossmark.crossref.org/dialog/?doi=10.7467/KSAE.2021.29.7.655&domain=http://journal.ksae.org/&uri_scheme=http:&cm_version=v1.5























	제어 입력 기반 예측된 종방향 속도를 이용하는 자율주행 자동차의 차선 변경을 위한 모델 예측 조향 제어 알고리즘
	Abstract
	1. 서론
	2. 모델 예측 조향 제어 개념
	3. 차선 변경을 위한 모델 예측 제어 알고리즘
	4. 성능평가
	5. 결론
	References


